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1. UVOD

Dékujeme vam za zakoupeni tohoto zarizeni. Bylo vyrobeno v plném souladu s platnymi bezpecnostnimi predpisy a nor-
mami EU. Prectéte si prosim pozorné tento navod, protoze obsahuje dilezité informace tykajici se vasi bezpeénosti pri
instalaci, pouzivani a Udrzbé tohoto zarizeni. Navod méjte po ruce po celou dobu provozu zarizeni. Po vybaleni zkontro-
lujte, zda je zarizeni v perfektnim stavu, protoZe na vSechny tovarni vady se vztahuje zaruka S&P.

2. BEZPECNOSTNi POKYNY A 0ZNACENI “CE”

Technici S&P neustale pracuji na vyzkumu a vyvoji stale ucinnéjsich produktd v souladu se soucasnymi bezpeénostnimi
predpisy. Nize uvedené pokyny a doporuceni odrazeji aktualni predpisy tykajici se predevsim bezpecnosti a jsou zalozeny
na dodrzovani obecné platnych predpist. Proto véem osobam vystavenym nebezpedi doporucujeme dodrZovat bezpec-
nostni predpisy platné ve vasi zemi. Spole¢nost S&P nenese odpovédnost za jakoukoli moZnou Gjmu nebo $kodu zpu-
sobenou nedodrZenim bezpeénostnich predpist a také za $kody zplsobené Gpravou produktu. Znacka CE a odpovidajici
prohlaseni o shodé jsou dikazem shody produktu s aktualnimi predpisy EU.

3. OBECNE POKYNY

Byla provedena analyza rizik zarizeni dle smérnice o strojnich zafizenich. Tento navod obsahuje informace pro vSechny
osoby vystavené témto nebezpeéim s cilem zabranit moznému pogkozeni nebo $kodam v disledku chybné manipulace
nebo Udrzby.

Veskeré prace pri idrzbé zafizeni (bézné i mimoradné) musi byt provadény pri vypnutém zafizeni a odpojeném elektric-
kém napajeni.

Pred pripojenim napajeciho kabelu ke svorkovnici se ujistéte, Ze sitové napéti odpovida napéti uvedenému na typovém
Stitku jednotky.

4. POPIS

4.1. UMISTENi ODBERU TLAKU

7 ;|
{8 D

o -y

CRHB @

CRVB

| | Odbéry tlaku
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CTB

Odbéry tlaku

POZOR

Ve spodni ¢asti ovladaci skrifky jsou vyvedeny z vnitFni ¢asti ventilatoru dvé hadicky (oznacené jako V" a .,P"). Pokud
je ventilator provozovan v rezimu konstantniho tlaku (COP), je hadicka ..P” pripojena, .V" je odpojena a zaslepena
plastovou zatkou. Chcete-li provozovat ventilator v rezimu COP, ponechejte hadic¢ky v tomto stavu. Pokud chcete
ventilator provozovat v jiném rezimu, je zapojeni hadi¢ek uvedeno v kapitole 5.2.

4.2. SCHEMA A RiDiCi DESKA
4.2.1. Jednofazové ventilatory

Baterie  Provozni Cidlo
Pojistka hodin rezim usB Nastaveni tlaku

®

©
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hoy <>
2| |]za2 .
— "3 Vystup 0-10V
- hom— - ||| +85 master/slave
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g <
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- TOUUNTATIND S; NEO ~ O zﬂ Analogovy
'R I — = =< vstup 3
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o||lolz N Analogovy
- < vstup 2
o0oog ||os p
I J2
D1D0 0V D1Do012v S
% .
= Analogovy
000 000 g |o|zg
B3 J4 U5 J6 I vstup 1
ONL1L2ts Quvw =
OL N O0poopoonooao
@ ON/OFF BOOST MIN/MAX NC C NO @
NIGHT ALARM/RELAY
Napajeci napéti Vystup Pripojeni Modbus Pripojeni Modbus
ventildtoru napajeni motoru a napajeni +12V
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4.2.2. Trifazové ventilatory

Pozice

J1

J2

J3
J4

J5

Jé

J7
J8
J9
J10
J1n

J12

J14
J15

S.p

DL N 000000

©

Baterie  Provozni Cidlo
Pojistka hodin rezim USB Nastaveni tlaku
® ®
o)y
hoy <>
- — >a‘8 ;
e - Vystup 0-10V
5 oD +§'(:;> master/slave
s = M=k
4
_ i e el 25 Motor
. iy L ‘ @ S‘, :E - O gg tachometr
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o D4 D5 D3 ¢y _\Ez ¥ ™ Analogovy
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15 J14 =) 3 ,
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Dojoooo " |o)z* vstup 2
g1 42 D1D0 OVD1DO™V [T
= Analogovy
0go0o000) 0000 G fum)
J3  J4a U5 J6 lols < vstup 1
ONLIL2L3 Duvw s

000

ON/OFF BOOST MIN/MAX NC C NO
NIGHT ALARM/RELAY

©

Napéjeci napéti Vystup Pripojeni Modbus Pripojeni Modbus
ventildtoru napajeni motoru a napajeni +12V

Svorky Popis
Napajeni

gsg s t:: L2 L3 Jszfjppcj)fégové v_erlwtilétory: GND, N, L1 -230V + 10% - 50/60 Hz

e Trifazové ventilatory: GND, N, L1, L2, L3 - 400V + 10% - 50/60 Hz

GND, L, N W L ) L .

GND. U, V, W ystup napajeni motoru - (tovarni zapojeni)

ON/OFF Vzdé.lenfé zapnuti/vypnuti pres normalné rozepnuty bezpotencialovy kontakt (tovarni
zapojeni)

BOOST Maximalni vykon pres normalné rozepnuty bezpotencialovy kontakt
Min/Max: normalné rozepnuty bezpotencialovy kontakt, aktivace min/max rychlosti v
pripadé aktivace provozniho rezimu MIN/MAX. Maximalni rychlost je 100% a minimalni

MIN/MAX 40%.

AL Night: normalné rozepnuty bezpotencialovy kontakt, snizeni nastaveného pracovniho bodu
na 50%, snizi se otacky motoru. Funkce je dostupna pro COP, CAV a VAV rezimy.

NC, G, NO Spinané poruchové relé

ALARM / RELAY

0V, IN, +24 Al3 Analogovy vstup 0-10V nebo 4-20mA. +24V vystup (100mA max.)

0V, IN, +24 Al2 Analogovy vstup 0-10V nebo 4-20mA. +24V vystup (100mA max.)

0V, IN, +24 Al1 Analogovy vstup 0-10V nebo 4-20mA. +24V vystup (100mA max.)

ov, IN Motor tachometr - (tovarni zapojeni)

0V, + (MASTER) 0-10V master vystup regulace motoru - (tovarni zapojeni)
0-10V slave vystup regulace motoru pro ostatni zaFizeni. Ve vychozim nastaveni z vyroby je

0V, + (SLAVE) slave vystup stejny jako hodnota pro regulaci rychlosti zarizeni. Parametr lze upravit pouze
prostfednictvim komunikace Modbus.

ov, D1, DO, 12V Pripojeni Modbus RS485 komunikace a napajeni +12V (300mA max.)

D1, DO Pripojeni Modbus RS485 komunikace
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Pozice Svorky Popis
J17 - Konektor USB. Update softwaru a registr provoznich a chybovych hlaseni.
1 - OFF: ReZim provozu na konstantni tlak (COP) - (tovarni nastaveni)
ON: Rezim provozu na konstantni pratok (CAV)
2 - OFF: Nizky pratok/tlak, nastaveni na prepinaci S4
S1 1,2,3,4 ON: Vysoky pratok/tlak, nastaveni na prepinaci S4
3 - OFF: Parametrizace hardwaru (pFepinac a prepinace) - (tovarni nastaveni)
ON: Parametrizace pres Modbus
4 - Nepouzito
1 - OFF: Al1 analogovy vstup, 0-10V - (tovarni nastaveni)
ON: Al1 analogovy vstup, 4-20mA
2 - OFF: Al2 analogovy vstup, 0-10V - (tovarni nastaveni)

=2 o) ON: Al2 analogovy vstup, 4-20mA
3 - OFF: Al3 analogovy vstup, 0-10V - (tovarni nastaveni)
ON: AlI3 analogovy vstup, 4-20mA
1 - OFF: Pfednastaveny kanal 1 pro Modbus komunikaci - (tovarni nastaveni)
ON: Nastaveny kanal pro Modbus komunikaci (holding register 40001)
s3 123 2 - OFF: Parametry Modbus komunikace: 19200, even, 1stop bit - (tovarni nastaveni)
t ON: Parametry Modbus komunikace podle nastaveni (holding registers 40002 - 40003)
3 - OFF: Povoleni Modbus network end impedance - (tovarni nastaveni)
ON: Zakazani Modbus network end impedance
S4 - 16-pozicovy prepinac (0 - 9, A - F), provozni rezimy a nastaveni
CR2032 baterie. Udrzuje vnitrni hodiny v chodu i pri vypnutém napajeni (nutné v pripadé
BT1 - pouziti Casového programu nastaveného pomoci Modbus). Pri uvedeni do provozu
odstrante izolaci kontaktu.
F1 - Pojistka (5x20, 6.3A, T)
D3 - Cervena LED indikujici alarm motoru. Konstantni blikani pokud je alarm aktivovan
D4 - Zelena LED indikujici pFipojeni napajeni sviti pri pripojeném napajeni
D5 - Zelend LED indikujici Modbus komunikaci. On/Off posloupnost dle Modbus protokolu.

5. PROVOZNi REZIMY

Ventilatory ECOWATT PLUS umoZznuji nasledujici provozni rezimy:

» Rezim konstantniho tlaku (COP) tovarni nastaveni s moznosti nastaveni parametrd.

 Rezim konstantniho prétoku vzduchu (CAV]) s moZnosti nastaveni parametru.

e Rezim proménného pratoku vzduchu (VAV] s instalaci externiho senzoru s analogovym signalem 0-10V nebo 4-20mA.
¢ ReZzim MIN/MAX.

Volba provozniho reZimu a nastaveni pozadované hodnoty se provadi pomoci mikrospinace 51.1, $1.2 a prepinace S4 (viz
kapitola 4.2). Mikrospinac je typu ON/OFF a prepinac ma 16 pozic (0 - 9, A - F). NiZe jsou popsany parametry:
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Mikrospinac
S1.1

OFF
(tovarni
nastaveni)

ON

Funkce

Provozni rezim COP
(tovarni
nastaveni)

Provozni rezim CAV

Provozni rezim MIN/MAX
VAV konfigurace A
VAV konfigurace B
VAV konfigurace C
VAV konfigurace D
VAV konfigurace E
VAV konfigurace F

Provozni rezim

Mikrospinac S1.2
OFF

(tovarni nastaveni)
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
ON
ON
ON
ON
ON
ON
ON
ON
ON
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
OFF
ON
ON
ON
ON
ON
ON
ON
ON
ON

Prepinac S4
1

(tovarni nastaveni)

2

M m O O W > © 0 00 3 08 Ul A W N — 0 00 g0 Ol A WN - 0 0 30 Ol &N WN = 0 0 3 o0 o N W

S

p

Procentualni hodnota

10%
(tovarni nastaveni)

15%
20%
25%
30%
35%
40%
45%
50%
55%
60%
65%
70%
75%
80%
85%
90%
100%
10%
15%
20%
25%
30%
35%
40%
45%
50%
55%
60%
65%
70%
75%
80%
85%
90%
100%
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5.1. KONSTANTNI TLAK (COP)

Provozni rezim, kdy stfesni ventilator udrzuje konstantni nastavenou hodnotu tlaku v pracovni oblasti vykonové krivky
ventilatoru. Tovarni nastaveni provozniho rezimu.

P
(Pa)

- m———

Nastavend hodnota cop >

Q (m¥h)
Pro ovéreni nebo aktivaci provozniho rezimu COP:

1. Hadicka oznacena jako ,P” je pFipojena k levému odbérnému bodu tlaku na krabici
svorkovnice.

2. Mikrospina¢ S1.1 je v poloze OFF [viz kapitola 4.2).

3. Mikrospinac S1.2 je v poloze OFF pro nastaveni nizkého tlaku nebo v poloze ON pro
nastaveni hodnoty vysokého tlaku (viz kapitola 4.2.).

4. Nastaveni pozadované hodnoty tlaku pomoci potenciometru S4. Nize uvedena ta-
bulka uvadi pozadované hodnoty tlaku (Pa) v zavislosti na poloze prepinace 51.2:

Provozni rezim COP Provozni rezim COP Provozni rezim COP
CRHB/T-CRVB/T-250-355 N1 CRHB/T-CRVB/T-400-630 N1 CTB/4-160-315
ECOWATT PLUS ECOWATT PLUS N1 ECOWATT PLUS
Mikro- Mikro- Procen- Tlak Mikro- Mikro- Procen- Tlak Mikro- Mikro- Procen- Tlak
spina¢  spina¢  tudlni (Pa) spinaé spina¢  tualni (Pa) spinaé  spinaé¢  tualni (Pa)
S1.2 S4 hodnota S1.2 S4 hodnota S1.2 S4 hodnota
OFF 1 10% 40 OFF 1 10% 60 OFF 1 10% 15
(Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni
nastaveni] nastaveni) nastaven) nastaveni) nastaveni) nastaveni) nastaveni nastaveni) nastaveni) nastaven) nastaveni) nastaveni)
OFF 2 15% 60 OFF 2 15% 90 OFF 2 15% 23
OFF 3 20% 80 OFF 3 20% 120 OFF 3 20% 30
OFF 4 25% 100 OFF 4 25% 150 OFF 4 25% 38
OFF 5 30% 120 OFF 5 30% 180 OFF ) 30% 45
OFF 6 35% 140 OFF 6 35% 210 OFF 6 35% 53
OFF 7 40% 160 OFF 7 40% 240 OFF 7 40% 60
OFF 8 45% 180 OFF 8 45% 270 OFF 8 45% 68
OFF 9 50% 200 OFF 9 50% 300 OFF 9 50% 75
ON 1 55% 220 ON 1 55% 330 ON 1 55% 83
ON 2 60% 240 ON 2 60% 360 ON 2 60% 90
ON 3 65% 260 ON 3 65% 390 ON 3 65% 98
ON 4 70% 280 ON 4 70% 420 ON 4 70% 105
ON 5 75% 300 ON 9 75% 450 ON 5 75% 113
ON 6 80% 320 ON 6 80% 480 ON 6 80% 120
ON 7 85% 340 ON 7 85% 510 ON 7 85% 128
ON 8 90% 360 ON 8 90% 540 ON 8 90% 135
ON 9 100% 400 ON 9 100% 600 ON 9 100% 150
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5.2. KONSTANTNI PRUTOK (CAV)

Provozni rezim, kdy stre$ni ventilator udrzuje konstantni nastavenou hodnotu pritoku v pracovni oblasti vykonové kfivky
ventilatoru.

P
(Pa)

Setpoint CAV Q (m¥h)

Ovéreni nebo aktivace provozniho rezimu CAV:

1. Mikrospinac¢ S1.1 je v poloze ON (viz kapitola 4.2).

2. Hadicka oznacena jako ..P” je pripojend k pravému odbérnému bodu tlaku na krabici
svorkovnice. Hadi¢ka oznacena jako V" je pripojena k levému odbérnému bodu.

3. Pratok nastavite mikrospinaem S1.2 a potenciometrem S4. NiZe uvedena tabulka
udava zakladni nastaveni (m3/h] v zavislosti na pozici a modelu stfedniho ventilatoru:

Provozni rezim CAV

) ) Pritok (m3/h)
?;'I‘::C ?;:‘;:E Ptr:a,cﬁ";' CRHB-CRVB N1 CRHT-CRVT N1 CTB/4
N e ECOWATT PLUS ECOWATT PLUS N1 ECOWATT PLUS
280 315 355 400 450 450 500 560 630 160 200 250 315
OFF 1 0% 120 180 250 320 550 600 650 750 1250 1300 50 80 140
(Tovarni (Tovéarni (Tovarni (Tovarni  (Tovarni  (Tovarni  (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni (Tovarni  (Tovarni = (Tovarni  (Tovarni  (Tovarni
nastaveni) nastaveni] nastaveni] nastaveni) nastaveni) nastaveni] nastaveni] nastaveni) nastaveni] nastaveni] nastaveni] nastaveni] nastaveni) nastaveni] nastaveni] nastaveni
OFF 2 15% 180 270 375 480 825 900 975 1.125 1.875 1950 - 75 120 210
OFF 3 20% 240 380 500 640 1.100 1.200 1.300 1.500 2.500 2.600 - 100 160 280
OFF 4 25% 300 450 625 800 1.375 1.500 1.425 1.875 3.125 3.250 - 125 200 350
OFF 5 30% 360 540 750 960 1.6450 1.800 1.950 2.250 3.750 3.900 - 150 240 420
OFF 6 35% 420 630 875 1120 1.925 2100 2275 2.625 4375 4550 - 175 280 490
OFF 7 40% 480 720 1.000 1.280 2.200 2400 2.600 3.000 5.000 5200 - 200 320 560
OFF 8 45% 540 810 1.125 1440 2475 2.700 2.925 3.375 5.625 5850 - 225 360 630
OFF 9 50% 400 900 1.250 1.600 2.750 3.000 3.250 3.750 6.250 6.500 - 250 400 700
ON 1 55% 460 990 1.375 1.760 3.025 3.300 3575 4.125 6.875 7.150 - 275 440 770
ON 2 60% 720 1.080 1.500 1.920 3.300 3.600 3.900 4500 7.500 7.800 - 300 480 840
ON 3 65% 780 1.170 1.625 2.080 3.575 3.900 4.225 4.875 8.125 8.450 - 325 520 910
ON 4 70% 840 1.260 1.750 2.240 3.850 4.200 4550 5250 8.750 9.100 - 350 560 980
ON 5 75% 900 1.350 1.875 2.400 4.125 4500 4875 5.625 9.375 9.750 - 375 600 1.050
ON 6 80% 960 1.440 2.000 2.560 4400 4.800 5.200 6.000 10.000 10.400 - 400 640 1.120
ON 7 85% 1.020 1.530 2.125 2.720 4475 5.100 5525 6.375 10.625 11.050 - 425 680 1.190
ON 8 90% 1.080 1.620 2.250 2.880 4.950 5400 5.850 6.750 11.250 11.700 - 450 720 1.260
ON 9 100% 1.200 1.800 2.500 3.200 5.500 6.000 6.500 7.500 12.500 13.000 - 500 800 1.400

5.3. VARIABILNi PRUTOK (VAV)

Provozni rezim, kdy je ventilator Fizen na zakladé lineadrni proporcionalni regulace v zavislosti az na tfech externich
analogovych vstupech Al1, Al2 a AI3 (viz umisténi v kapitole 4.2., svorky J7, J8 a J9]. Vstupy mohou byt typu 0-10V nebo
4-20mA. Pokud je pouzit vice nez jeden analogovy vstup, fidici systém bude brat jako referencni ten, ktery v daném
okamZiku znamena vyssi hodnotu rychlosti.
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Output

Vreg_l_im_max ______________________ ——

|
|
Vreg_Lim_min :
|
1

Setpoint Input

«+—— Band —»

Ovéreni nebo aktivace provozniho rezimu VAV:

1. V pFipadé volby jednoho ze Sesti provoznich rezimd VAV pomoci potenciometru S4 a poloh A - F (viz schéma v kapitole
4.2.). K dispozici je Sest nastavenych provoznich reziml prizpGsobenych typu senzoru, ktery ma byt pouzit, a je popsan
v tabulce nize:

S4 Potenciometr A* B Cc D E F
Rezim VAV 0-10V Teplota RH (1) RH (2) 02 (1) 02 (2)
Max. hodnota 10V 50°C 100% 100% 2000ppm 2000ppm
Min. hodnota oV 0°C 0% 0% Oppm Oppm
::jm:"a 5V 25°C 50% 60% 1100ppm 800ppm
Band 5V 4°C 10% 40% 800ppm 800ppm
Alarm 10V 28°C 70% 90% 1600ppm 1400ppm
Vreg_Lim_min )Y 2V 2V 2V 2V 2V
Vreg_Lim_max 10V 10V 10V 10V 10V 10V

* Poznamka: Navrzeno specialné pro AIRSENS IAQ ¢idla

Radek alarmu se vztahuje k hodnoté namérené cidlem IAQ. V piipadé dosaZeni této hodnoty bude prostfednictvim
komunikace Modbus aktivovano alarmové hlaseni (diskrétni vstupy 10008, 10009 a 10010).

Jakékoli dalsSi nastaveni, které neni zahrnuto v Sesti vySe popsanych rezimech, musi byt provedeno pomoci externi
parametrizace Modbus (viz ¢ast 6.5.).

2. Typ analogového vstupniho signalu je zavisly na vlastnostech senzoru. Nastaveni typu signalu je nastaveno mikrospi-
nadem S2 (viz schéma bodé 4.2.).

OFF: Analogovy vstup Al1, 0-10V

2 ON: Analogovy vstup Al1, 4-20mA
OFF: Analogovy vstup Al2, 0-10V

22 2 ON: Analogovy vstup Al2, 4-20mA
52.3 OFF: Analogovy vstup Al3, 0-10V

ON: Analogovy vstup Al3, 4-20mA

5.4. MINIMALNI / MAXIMALNi PRUTOK

Provozni rezim, kdy ventilator strida dvé prednastavené rychlosti pfes normalné otevieny bezpotencialovy kontakt (viz
schéma v kapitole 4.2., svorky J5). Tovarné nastavené rychlosti odpovidaji maximalni rychlosti 10 V (100%) a minimalni
rychlosti 4V (40%). Hodnoty téchto rychlosti lze ménit pouze pomoci protokolu Modbus (viz Mapa Modbus, holding re-
gisters 40073 a 40074).

Speed
VMAX
OV AN [ St s
VMIN.
40% 1 4V

RELAY Input

b4
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6. DALSi FUNKCE

Kromé provoznich rezimd popsanych v predchozi ¢asti umoznuji ventilatory ECOWATT PLUS dalsi funkce popsané v
nasledujicich odstavcich.

6.1. DALKOVE ZAPNUTI/VYPNUTI

Na svorkach J3 je bezpotencialovy kontakt, ktery umozniuje zapnuti/vypnuti ventilatoru. Ventilator je dodavan z vyroby
s propojkou, ktera umoziuje provoz zafizeni. Jakmile je propojka odstranéna, ventilator odesle signal 0V do motoru a
zastavi se. Ridici signal a napajeni motoru 230V jsou stale aktivni.

6.2. BOOST

Funkce Boost spociva v nastaveni provozu ventilatoru na maximalni nastavené otacky. Zakladni tovarni nastaveni ridi-
ciho signalu pro Boost je 10V (maximalni mozny vykon zarizeni). V pripadé, ze je pozadovano jiné nastaveni, je mozné
nastaveni provést pouze pomoci protokolu Modbus.

Na svorkach J4 je bezpotencialovy kontakt, ktery umozniuje aktivaci rezimu Boost. Sepnutim kontaktu se aktivuje rezim
BOOST, po dobu sepnuti. Rozpojenim kontaktu se Boost deaktivuje.

6.3. NOCNi REZIM

Pro no¢ni rezim jsou pouzity stejné svorky J5 jako pro provozni rezim MIN/MAX popsany v ¢asti 5.4. No¢ni rezim je proto
dostupny pouze v pripadé, Ze zafizeni pracuje v rezimech COP, CAV nebo VAV.

Sepnutim bezpotencidlniho kontaktu, automaticky prepne ventilator na 50% nastavené hodnoty v zavislosti na provoz-
nim rezimu (napr: pfi nastavené hodnoté 110 Pa a reZzimu COP, se nastaveni zméni na 50 Pa. V reZimu CAV pri 1100 m3/h
se zméni na 550 m3/h. V rezimu VAV a vystupu 8V se zméni na 4V).

6.4. PORUCHOVE RELE

Jednotky ECOWATT PLUS obsahuji poruchové relé se spinacim kontaktem vyvedenym na svorce Jé. Tato funkce upo-
zornuje na poruchu motoru. V tomto pripadé se motor zastavi, relé zméni polohu a D3 LED dioda bude aktivovana.
Deaktivaci alarmu provedete manualné prerusenim napajeni a opétovnou aktivaci funkce.

6.5. MODBUS

6.5.1. Zakladni parametry

VSechny ECOWATT PLUS jednotky maji integrovany Modbus RTU komunikacni protokol s tovarnim nastavenim hodnot,
viz. nize uvedené Udaje:

Interface type Modbus RTU (RS485)
Parity Even
Transmission speed 19200
Communication channel 1

Bits per byte 1 stop bit

6.5.2. Nastaveni pres Modbus

Integrovana ridici deska je navrzena tak, aby uprednostriovala manualni nastaveni s pomoci mikrospinac¢l a potencio-
metru (hardwaru). Proto pfed Upravou parametr( pres Modbus, musite pfepnout mikrospina¢ S1.3 z hardwarového
nastaveni na Modbus:

OFF: Hardwarové nastaveni (potenciometr a microspinac)

=t e ON: Nastaveni Modbus

Jakmile je nastaveni pred Modbus aktivovano, mohou byt zakladni komunikacni parametry modifikovany pouze pres
Modbus. Bez této aktivace neméa nastaveni microspinact S3.1 a $3.2 zadny vliv.

OFF: Komunikacéni Kanal 1 Modbus komunikace

ON: Modbus komunikacni kanal lze nastavit v holdig registru 40001

OFF: Modbus komunikacni parametry: 19200, even, 1stop bit

ON: Modbus komunikacni parametry lze nastavit v holdig registrech 40002 - 40003

S3.1
S3
S3.2
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6.5.3. Sit Modbus

Zarizeni umoznuje vytvofit Modbus RTU komunikacni sit propojenou s rdznymi zafizenimi. Za timto Géelem je nutné
spravné nastavit mikrospinac S3.3, aby posledni jednotka v siti méla povolenou konecnou impedanci sité a zbytek jed-
notek mél tento parametr deaktivovan.

OFF: Impedance na konci sité Modbus - aktivovano

= i ON: Impedance na konci sité Modbus - deaktivovano

PRIKLAD MODBUS PRIPOJEN{ JEDNOHO VENTILATORU

ECOWATT PLUS

goo0

D1D0 OV D1D012v

CABLE APANTALLADO
SHIELDED CABLE

MODBUS

PRIKLAD MODBUS PRIPOJENI VICE VENTILATORU DO SITE
ECOWATT PLUS n°1 ECOWATT PLUS n°2 ECOWATT PLUS n°3

~m—2
n NI
I —

J15 J14

J0joonn

D1D0 OV D1D012v

J14

—
—
J0yooon =
—
.

J14

—
—
J0yooon =
—
.

J8
J8
J8

D1DO0 OV D1D012v D1D0 OV D1D012v

Vs

STINENY KABEL

MODBUS

DULEZITE
Pred zapojenim komunikacni sité je nutné nakonfigurovat kazdy ventilator samostatné a priradit mu cislo kanalu.

6.6. CASOVAC RTC

Funkce Casovace RTC je k dispozici u vSech ventilatord, nastaveni mdze byt pouze pres Modbus (viz Modbus registr
40083 az 40100 a 40152 az 40319). Tato funkce umoznuje:

¢ Nastavit kazdou hodinu v tydnu samostatné
¢ Naplanovat provozni rezim v obdobi dovolenych
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Funkce casovace RTC vyzaduje zafizeni, které umoznuje seridit datum a c¢as. V tovarnim nastaveni je nastaveno
datum 01/01/21 a ¢as 00:00. Nastaveni a naplanovani casu musi byt provedeno pres Modbus parametrizaci a spinac

-holding registr 40095 az 40100.

Baterie (pozice BT) umoznuje uchovat datum a ¢as v dobg, kdy zarizeni neni pod napétim. Pred pouzitim odstrarite

ochrannou folii kontaktu baterie.

6.7.USB

USB konektor umistény na pozici J17, umoznuje nasledujici 2 funkce:

e Vytvoreni souboru se zpravou o provozu a zaznamem alarmd
e Aktualizaci softwaru véetné zpravy o prdbéhu instalace

Postup, ktery je tfeba dodrzet:

1.ECOWATT PLUS zafizeni odpojte od el. napajeni
2. Zasunte USB zarizeni do konektoru pozice J17
3. Pripojte napajeni ECOWATT PLUS jednotky

4. Vyckejte az bude LED D4, svitit zelené

5. Odpojte USB [neni pozadovano vypinat jednotku])
6. USB propojeni s PC, aby bylo mozZné otevrit vytvorené slozky

6.7.1. Provozni / chybova hlaseni

Jakmile budou provedeny vyse uvedené kroky vytvori se soubor s ndzvem “COMPT.TXT". Po otevreni souboru jsou dos-

tupné nasledujici informace:

Zprava

Provozni parametry
Seconds Power:
Minutes Power:

Days Power:
Seconds Motor:
Minutes Motor:

Days Motor:

ALARMY

Num Alarms Probe 1:
Num Alarms Probe 2:
Num Alarms Probe 3:
Num Alarms Motor:
Alarm Motor Type 1:

Year Alarm Motor 1:
Month Alarm Motor 1:
Day Alarm Motor 1:
Hour Alarm Motor 1:

Minute Alarm Motor 1:
Second Alarm Motor 1:

Alarm Motor Type 2:

Year Alarm Motor 2:
Month Alarm Motor 2:
Day Alarm Motor 2:
Hour Alarm Motor 2:

Minute Alarm Motor 2:
Second Alarm Motor 2:

Alarm Probe Type 1:

Popis

Doba, kdy bylo zarizeni pod napétim

Doba, kdy bylo zarizeni pod napétim a ventilatory byly v provozu

Pocitadlo alarmi ¢idla pripojeného k analogovému vstupu Al1
Pocitadlo alarm Cidla pFipojeného k analogovému vstupu Al2
Pocitadlo alarmd ¢idla pripojeného k analogovému vstupu Al3
Pocitadlo alarmd motoru (< 300 rpm)

0: zadné chybové hlaseni

1: zaznamenané chybové hlaseni

Datum a cas posledniho alarmu motoru

0: zadné chybové hlaseni
1: zaznamenané chybové hlaseni
Datum a cas predposledniho alarmu motoru

0: Zadné chybové hlagenf

1: Posledni zaznamenané chybové hlaseni na Al1
2: Posledni zaznamenané chybové hlaSeni na Al2
3: Posledni zaznamenané chybové hlaseni na AI3
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Zprava Popis

Year Alarm Probe 1: Datum a cas posledniho alarmu cidla

Month Alarm Probe 1:

Day Alarm Probe 1:

Hour Alarm Probe 1:

Minute Alarm Probe 1:

Second Alarm Probe 1:

Alarm Motor Probe 2: 0: Zadné chybové hlaseni
1: Predposledni zaznamenané chybové hlaseni na Al1
2: Predposledni zaznamenané chybové hlaSeni na Al2
3: Predposledni zaznamenané chybové hlaseni na Al3

Year Alarm Probe 2: Datum a cas predposledniho alarmu cidla
Month Alarm Probe 2:

Day Alarm Probe 2:

Hour Alarm Probe 2:

Minute Alarm Probe 2:

Second Alarm Probe 2:

DULEZITE
V pripadé, Ze jste ru¢né nenastavili datum a cas prostrednictvim Modbusu, bude se pri odkazovani na registrované

alarmy zohlednovat datum 01/01/21 a ¢as 00:00 od okamziku zapnuti zafizeni a odstranéni izolace kontaktu baterie
CR2032.

6.7.2. Update Softwaru

Aby bylo mozZné nahrat novy software, pred pripojenim USB zarizeni k jednotce ECOWATT PLUS musi byt na USB zarize-
ni nahrany soubor poskytnuty spolecnosti S&P s priponou ".specop.20". Poté postupujte podle vySe popsaného sledu
krokd.

Jakmile je USB pripojené, bude v ném vygenerovan soubor s nazvem a priponou "REPORT.TXT". PFi jeho otevreni se
zobrazi zprava "Programovani Uspésné”, ktera indikuje spravnou instalaci, nebo pokud to neni mozné, objevi se chybova
zprava oznacujici typ chyby.

7. UDRZBA

Pred manipulaci s ventilatorem se ujistéte, Ze je odpojen od elektrické sité, i kdyZ byl vypnut. Zabrante moZznosti, aby ho
mohl v pribéhu Gdrzby zapnout nékdo jiny.

Ventilator musi byt pravidelné kontrolovan. Tyto kontroly by mély byt provadény s ohledem na pracovni podminky zarize-
ni, aby se zabranilo hromadéni necistot nebo prachu na lopatkach obézného kola, motoru nebo mrizkach. To by mohlo
byt nebezpecné a znatelné zkratit Zivotnost ventilatoru.

Pri ¢isténi je treba dbat velké opatrnosti, aby nedoslo k nevyvazenosti lopatek obézného kola.

Veskeré prace Udrzby a opravy by mély byt provadény v pfisném souladu s aktualnimi bezpecnostnimi predpisy kazdé
zeme.

8. VYRAZENI Z PROVOZU A RECYKLACE

materialu; nezapomente se zbavit vdech nezadoucich obalovych materiald na prislusnych recyklacnich mis-

ﬁ EEC pravni predpisy EU a nase odpovédnost vi¢i budoucim generacim nas zavazuji k recyklaci pouzivanych
tech a zbavte se zastaralého zarizeni na nejblizsSim misté nakladani s odpady.
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9. MAPA MODBUS / MODBUS MAP / CARTE MODBUS / MODBUS LISTE / MAPA MODBUS

DISCRETE INPUTS (READ)

Modbus adress  Register

10001

10002

10003

10004

10005

10006

10007

10008

10009

10010

DCV_STATE
BOOST_STATE
NIGHT_STATE
MIN/MAX_STATE
AN_IN1_Definition
AN_IN2_Definition

AN_IN3_Definition

Alarm_ANT1

Alarm_AN2

Alarm_AN3

OUTPUT COILS (READ/WRITE)

Modbus
adress

~ oW

Register

ON_OFF

BOOST_MODE
NIGHT_MODE
MIN_MAX

INPUTS REGISTERS (READ)

Modbus
adress

30001
30002
30003
30004
30005
30006
30007
30008
30009
30010

Register

VIN_INTERN_DISP
AN_IN1_PHYSICAL_VALUE
AN_IN2_PHYSICAL_VALUE
AN_IN3_PHYSICAL_VALUE
AN1_VALUE

AN2_VALUE

AN3_VALUE
SLAVE_OUTPUT VALUE
MOTOR_SPEED
MOTOR_VREG

Data
type

BIT

BIT
BIT
BIT

Data type

16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS

Data type
BIT

BIT
BIT
BIT
BIT
BIT

BIT

BIT

BIT

BIT

Range

0-1

0-1
0-1
0-1

Range

-32000 - 32000
-32000 - 32000
-32000 - 32000
-32000 - 32000

0 - 10000

0 - 10000

0 - 10000

0 - 10000

0-5000

0 - 10000

Range Description
0.1 il
0-1 il
0-1 il
I
0-1 34 0m
0-1 34 0m
0-1 34 20m

IAQ sensor alarm AN1:
0-1 0=NO ALARM
1=ALARM

IAQ sensor alarm AN2:
0-1 0=NO ALARM
1=ALARM

IAQ sensor alarm AN3:
0-1 0=NO ALARM
1=ALARM

Default Description

ROOF FANS
ECOWATT PLUS

1

0
0
0

External ON/OFF relay
As default, joint from factory

Description

Internal sensor value in Pa (if COP mode] or m3/h (if CAV mode)
Real Al value depending on holding registers 40033 and 40034
Real Al2 value depending on holding registers 40044 and 40045
Real Al3 value depending on holding registers 40055 and 40056
Current value of analog output AN_IN1 (mV])

Current value of analog output AN_IN2 (mV)

Current value of analog output AN_IN3 (mV)

Current value of analog output AN_OUT (mV)

Current motor speed (rpm)

Motor regulation voltage (mV)
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Modbus

adress

30011

30029

30030
30031
30032
30033
30034
30035

30036

30037
30038
30039
30040
30041
30042

30043

30044
30045
30046
30047
30048

70

Register

ROTATIONAL_SWITCH_S4

MOTOR_STATUS

YEAR

MONTH

DAY

HOUR

MINUTE

SECOND
MOTOR_ALARM_COUNT
AN1_ALARM_COUNT
AN2_ALARM_COUNT
AN3_ALARM_COUNT
MINUTES_ON
DAYS_ON
MINUTES_RUNNING
DAYS_RUNNING

P_ALARM 1

P_YEAR_ALARM_1
P_MONTH_ALARM_1
P_DAY ALARM_1
P_HOUR_ALARM_1
P_MINUTES_ALARM_1
P_SECONDS_ALARM 1

P_ALARM_2

P_YEAR_ALARM 2
P_MONTH_ALARM_2
P_DAY_ALARM_2
P_HOUR_ALARM 2
P_MINUTES_ALARM_2
P_SECONDS_ALARM 2

S_ALARM 1

S_YEAR_ALARM 1
S MONTH_ALARM_1
S_DAY_ALARM_1
S_HOUR_ALARM 1
S_MINUTES_ALARM_1

Data type

16 BITS

16 BITS

16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS

16 BITS

16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS

16 BITS

16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS

16 BITS

16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS
16 BITS

Range

0-16

18 - 999
1-12
1-31
0-23
0-59
0-59

0- 65535

0 - 65535

0 - 65535

0- 65535

0-1440

0 - 65535

0-1440

0 - 65535

18 -999
1-12
1-31
0-23
0-59
0-59

18 - 999
1-12
{| =3
0-23
0-59
0-59

18 - 999
1-12
1-31
0-23
0-59

Description

0: MIN-MAX mode

1: COP or CAV mode with a 10/55% setpoint of the full scale
2: COP or CAV mode with a 15/60% setpoint of the full scale
3: COP or CAV mode with a 20/65% setpoint of the full scale
4: COP or CAV mode with a 25/70% setpoint of the full scale
5: COP or CAV mode with a 30/75% setpoint of the full scale
6: COP or CAV mode with a 35/80% setpoint of the full scale
7: COP or CAV mode with a 40/85% setpoint of the full scale
8: COP or CAV mode with a 45/90% setpoint of the full scale
9: COP or CAV mode with a 50/100% setpoint of the full scale
A: Proportional mode (A configuration)

B: Proportional mode (B configuration)

C: Proportional mode (C configuration)

D: Proportional mode (D configuration)

E: Proportional mode (E configuration)

F: Proportional mode (F configuration)

0: Stop

1: Running

2: Alarm (when you try to start de motor (Vreg>1,5V) and it does not
work

Current year if configured before (holding register 40095)
Current month if configured before (holding register 40096)
Current day if configured before (holding register 40097)
Current hour if configured before (holding register 40098)
Current minute if configured before (holding register 40099)
Current second if configured before (holding register 40100)
Motor alarm counter

AN1 IAQ alarm counter

AN2 1AQ alarm counter

AN3 |AQ alarm counter

Minutes of device powered

Days of device powered

Minutes of device running

Days of device running

Last motor alarm:
0: No alarm
1: Motor alarm

Year of last motor alarm
Month of last motor alarm
Day of last motor alarm
Hour of last motor alarm
Minute of last motor alarm
Second of last motor alarm

Second to last motor alarm:
0: No alarm
1: Motor alarm

Year of second to last motor alarm
Month of second to last motor alarm
Day of second to last motor alarm
Hour of second to last motor alarm
Minute of second to last motor alarm
Second of second to last motor alarm

Last IAQ alarm:
0: No alarm

1: AN1IAQ alarm
2: AN2 |AQ alarm
3: AN3 IAQ alarm

Year of last IAQ alarm
Month of last IAQ alarm
Day of last IAQ alarm
Hour of last [AQ alarm
Minute of last IAQ alarm



Modbus Register Data type
adress

30049 S_SECONDS_ALARM_1 16 BITS
30050 S_ALARM_2 16 BITS
30051 S_YEAR_ALARM_2 16 BITS
30052 S_MONTH_ALARM_2 16 BITS
30053 S_DAY_ALARM_2 16 BITS
30054 S_HOUR_ALARM_2 16 BITS
30055 S_MINUTES_ALARM_2 16 BITS
30056 S_SECONDS_ALARM_2 16 BITS

HOLDING REGISTERS (READ/WRITE)

Modbus Register Data Range
adress type

Modbus configuration

40001 Adress 16 BITS 1-247
40002  Baud rate 16 BITS 0-3
40003  Parity 16 BITS 0-2
Resets

40004  Factory_Reset 16 BITS 0 - 65535
40005 Reset_Alarms_Count 16 BITS 0 - 65535
40006  Full_Reset 16 BITS 0 - 65535
General configuration

40009  Vreg_Limit_min 16 BITS 0-10000
40010 Vreg_Limit_max 16 BITS 0-10000
40011 Taco_pulses_out 16 BITS 0-10
40012 Vreg_BOOST 16 BITS 0-10000
40013 NIGHT_REDUCTION 16 BITS 0-100
40014  BOOST_TIMER 16 BITS 0-600
40017  SLAVE_ENABLE 16 BITS 0-1
40018  SLAVE_OFFSET 16 BITS -50 - 50
40022  ON/OFF_Active_State 16 BITS 0-1
40023  BOOST_Active_State 16 BITS 0-1

Range
0-59
0-1
18 - 999
1-12
1-31
0-23
0-59
0-59
Default
ROOF FANS
ECOWATT PLUS
1
2
0
0
0
0
1500
10000
CTB/4-160: 2
CTB/4-200: 2
CTB/4-250: 5
CTB/4-315:5
CRHB/T: 1
CRVB/T: 1
10000
50
0
1
0
0
0

Description

S.p

Second of last IAQ alarm
Second to last IAQ alarm:

0: No alarm

1: AN1IAQ alarm
2: AN2 |AQ alarm
3: AN3 IAQ alarm

Year of second to last IAQ alarm

Month of second to last IAQ alarm
Day of second to last IAQ alarm
Hour of second to last IAQ alarm

Minute of second to last IAQ alarm
Second of second to last IAQ alarm

Description

Modbus channel

Transmission speed

0: 4800bps

1: 9600bps

2:19200bps

3: 38400bps

Transmission parity

0: EVEN

1: 0DD

2: NONE

If parity NONE, 2 bits stop as default. If not, 1 bit stop

Back to factory settings
1234: Reset factory settings

Alarm count reset independently
2345: Motor alarm count
2456: |1AQ alarm count

To reset all
3456: Full reset

Minimum 0-10 voltage tension to the motor (mV)
Maximum 0-10 voltage tension to the motor (mV)

Pulses by motor revolution

Voltage in mV when Boost activated

% that will decrease the motor control voltage (VAV
mode) or setpoint (COP and CAV modes)

Time in minutes that boost will be activated once
disconnected

Slave function:

0: OFF

1: ON

Offset applied to slave in comparison with master

setpoint. Take into account control limits defined by
40009 and 40010

ON/OFF

0: Normally open (NO)
1: Normally close (NC)
BOOST

0: Normally open (NO)
1: Normally close (NC)
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Modbus
adress

40024

Operation
40027

VAV mode
40030

40031
40032

40033
40034

40035

40036

40037
40038

40041

40042
40043

40044
40045

40046

40047

40048
40049

40052

72

Register

MIN/MAX_Active_State

modes

OPERATION_MODE

Al1_CONFIG

SETPOINT _prop_Al1

Al1_Band

Al1_Sensor_out_min

Al1_Sensor_out_max

Speed_prop_to_sensor

Al1_Filter

Al1_alarm_Llimit
Al1_alarm_delay

Al2_CONFIG

SETPOINT prop_AI2

Al2_Band

Al2_Sensor_out_min

Al2_Sensor_out_max

Speed_prop_to_sensor

Al2_Filter

Al2_alarm_Llimit
Al2_alarm_delay

AI3_CONFIG

Data
type

16 BITS

16 BITS

16 BITS

16 BITS

16 BITS

16 BITS
16 BITS

16 BITS

16 BITS

16BITS
16BITS

16 BITS

16 BITS

16 BITS

16 BITS
16 BITS

16 BITS

16 BITS

16BITS
16BITS

16 BITS

Range

-32000 - 32000

-32000 - 32000

-32000 - 32000
-32000 - 32000

0-1

0-100
0-60

-32000 - 32000

-32000 - 32000

-32000 - 32000
-32000 - 32000

0-1

0-100
0-60

Default

ROOF FANS
ECOWATT PLUS

0

0
Humidity: 40
Temperature: 10
C02/VOC: 1000
0-10/4-20: 10% of scale

0
2000

100
10

0
Humidity: 40
Temperature: 10
C02/V0C: 1000
0-10/4-20: 10% of scale

0
2000

100
10

Description

MIN/MAX
0: Normally open (NO)
1: Normally close (NC)

Opeation mode:
0: Motor off

1: COP

2: CAV

3: VAV

4: MIN/MAX

5: Constant speed

Analog input Al1 configuration:

0: Disable

1: Humidity sensor (%)

2: Temperature (°C)

3: C02/voC (ppm)

4: 0-10V/4-20mA (another parameters)

Setpoint VAV mode. Units depending input configuration
Band VAV mode

Equivalent physical units when Ov/4mA of analog input Al1

Equivalent physical units when 10v/40mA of analog input
Al1

0: Variable inversely proportional to speed

1: Variable proportional to speed

Filtration grade of Al

0: None

1: Low (high sensitive to Al1 variation)

2: Medium

3: High (low sensitive to Al1 variation)

Limit in percentage of Al1 input to generate IAQ alarm
Time (minutes] to activate alarm once reached the limit
Analog input Al2 configuration:

0: Disable

1: Humidity sensor

2: Temperature

3: C02/vVoC (ppm)

4: 0-10V/4-20mA (another parameters)

Setpoint VAV mode. Units depending input configuration
Band VAV mode

Equivalent physical units when Ov/4mA of analog input Al2

Equivalent physical units when 10v/40mA of analog input
Al2

0: Variable inversely proportional to speed

1: Variable proportional to speed

Filtration grade of Al2:

0: None

1: Low (high sensitive to Al1 variation)

2: Medium

3: High (low sensitive to Al1 variation)

Limit in percentage of Al2 input to generate IAQ alarm
Time [minutes] to activate alarm once reached the limit
Analog input AI3 configuration:

0: Disable

1: Humidity sensor

2: Temperature

3: C02/VOC (ppm)

4: 0-10V/4-20mA (another parameters)



Modbus Register

adress

40053  SETPOINT prop_AI3
40054  AI3_Band

40055  AI3_Sensor_out_min
40056  AI3_Sensor_out_max
40057  Speed_prop_to_sensor
40058  AI3_Filter

40059  AI3_alarm_Llimit

40060  AI3_alarm_delay

COP / CAV mode

40063  PI_Kp

40064  PL_Ki

40065  KQ_FACTOR

40066  Sensor_config

40067  Setpoint_config

40068  Setpoint_PI

40069  Speed_prop_to_sensor
40070 Range_COP

40071 Range_CAV

Data
type

16 BITS

16 BITS

16 BITS
16 BITS

16 BITS

16 BITS

16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS

16BITS
16BITS
16BITS

16BITS

16BITS

16BITS

Range

-32000 - 32000

-32000 - 32000

-32000 - 32000
-32000 - 32000

0-1

0-100
0-60

0-10000
0- 1000

0-2000

0-1
0-1
-32000 - 32000

0-1

0-2500

0-10000

Default

ROOF FANS
ECOWATT PLUS
0
Humidity: 40
Temperature: 10

C02/VOC: 1000
0-10/4-20: 10% of scale

0
2000

1

100
10

1000
100

CTB/4-200: 100
CTB/4-250: 84
CTB/4-315: 94

CRVB-250: 70
CRHB/CRVB-280: 88
CRHB/CRVB-N 315: 112
CRHB/CRVB-355: 147

CRHB-400: 177
CRVB-400: 181
CRHB-450: 220
CRVB-450: 224
CRHT-450: 233
CRVT-450: 223
CRHT-500: 297
CRVT-500: 308
CRHT-560: 383
CRVT-560: 359
CRHT-630: 541
CRVT-630: 476

0
1
10%

0

CTB/4: 150
CRHB/T CRVB/T, 250 to
355: 400
CRHB/T CRVB/T, 400 to
630: 600

CTB/4-200: 500
CTB/4-250: 800
CTB/4-315: 1400

CRVB-250: 1200
CRHB/CRVB-280: 1800
CRHB/CRVB-315: 2500
CRHB/CRVB-355: 3200
CRHB/CRVB-400: 5500
CRHB/CRVB-450: 6000
CRHT/CRVT-450: 6500
CRHT/CRVT-500: 7500
CRHT/CRVT-560: 12000
CRHT/CRVT-630: 13000

S.p

Description

Setpoint VAV mode. Units depending input configuration
Band VAV mode

Equivalent physical units when Ov/4mA of analog input AI3

Equivalent physical units when 10v/40mA of analog input
Al3

0: Variable inversely proportional to speed
1: Variable proportional to speed

Filtration grade of Al3:

0: None

1: Low (high sensitive to Al1 variation)
2: Medium

3: High (low sensitive to Al1 variation)

Limit in percentage of A3 input to generate IAQ alarm
Time (minutes) to activate alarm once reached the limit

Proportional constant for COP mode
Integral constant for COP mode

Airflow constant to translate pressure reading (Al2) to
airflow

0: Internal sensor
1: Al2 external sensor

0: Internal selector
1: Modbus

Pressure/Airflow setpoint:
10% setpoint of the full scale

0: Variable inversely proportional to speed
1: Variable proportional to speed

Pa units

m3/h units
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Modbus Register

adress

MIN/MAX mode

40073  VREG_min

40074  VREG_max

Motor alarm

40079 Motor_Speed_min
40080 Motor_Alarm_delay

Date/Hour/Schedule/Holidays

40083

40084
40085
40086
40087
40088
40089
40090
40091
40092
40093
40094
40095
40096
40097
40098
40099
40100
40152
40153

40175
40176

40199
40200

40223
40224

40247
40248

40271
40272

40295
40269

40319

74

TIMER_RTC_Status

Setpoint_holidays

Year_start_holidays
Month_start_holidays
Day_start_holidays
Hour_start_holidays
Minutes_start_holidays

Year_end_holidays

Month_end_holidays

Day_end_holidays

Hour_end_holidays
Minutes_end_holidays

Current_year
Current_month
Current_day
Current_hour
Current_minute
Current_second
Monday_00
Monday_01

Moday_23
Tuesday_00

Tuesday_23
Wednesday_00

Wednesday_23
Thursday_00

Thursday_23
Friday_00

Friday_23
Saturday_00

Saturday_23
Sunday_00

Sunday_23

Data
type

16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS

16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS
16BITS

16BITS

Range

0- 1000
0-1000

0 - 4000
0-60

0-100
18-999
0-12
0-32
0-23
0-59
18-999
0-12
0-32
0-23
0-59
18 - 999
1-12
1-31
0-23
0-59
05159
0-100
0-100

0-100
0-100

0-100
0-100

0-100
0-100

0-100
0-100

0-100
0-100

0-100
0-100

0-100

Default

ROOF FANS
ECOWATT PLUS

4000
10000

300
10

100
100

100

100

100

100
100

100
100

100
100

100
100

100

Description

Speed (mV) when min active in MIN/MAX mode
Speed (mV) when max active in MIN/MAX mode

Below this motor speed, motor alarm active (rpm)
Time (seconds) to activate alarm once reached the limit

Weekly planner (Timer RTC)
0: Disabled
1: Enabled

% of setpoint related to operational mode selected
Year holidays starts

Months holidays starts

Day holidays starts

Hour holidays starts

Minutes holidays starts

Year holidays ends

Months holidays ends

Day holidays ends

Hour holidays ends

Minutes holidays ends

Year configuration

Month configuration

Day configuration

Hour configuration

Minute configuration

Seconds configuration

% setpoint for Monday at 00:00
% setpoint for Monday at 01:00

% setpoint for Monday at 23:00
% setpoint for Tueday at 00:00

% setpoint for Tuesday at 23:00
% setpoint for Wed. at 00:00

% setpoint for Wed. at 23:00
% setpoint for Thurs. at 00:00

% setpoint for Thurs. at 23:00
% setpoint for Friday at 00:00

% setpoint for Friday at 23:00
% setpoint for Sat. at 00:00

% setpoint for Sat. at 23:00
% setpoint for Sun. at 00:00

% setpoint for Sun. at 23:00
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