464 Axidlni ventilatory IP54

HXBR/HXTR 560, TXBR/TXTR 560

1f (3f) motor A = 114 (89), B = 213 (188)

Technické parametry

B Sk¥in

je z ocelového galvanizovaného plechu
opatfeného ¢ernym lakem, montazni konzoly
a Srouby jsou galvanicky pokoveny.

B Obé&zné kolo

je z ocelového plechu do @ 355, vy$si primé-
ry maji lopatky z Al slitiny, tvar ,SICKLE" je
specialné optimalizovany z hlediska maximal-
niho pritoku a tlaku pfi minimaini hlu¢nosti.
Obézné kolo je nalisované piimo na motoru.

H Motor

je asynchronni s kotvou nakratko, vnéjsim
rotorem a rozbéhovym kondenzatorem.
Izolace tfidy F, kryti IP54. Kuli€kova loZiska
s tukovou naplni na dobu Zivotnosti. Motor
je dynamicky vyvazen dle ISO 1940.

B Regulace otagek

se provadi elektronickymi nebo transforma-
torovymi reguldtory zménou napéti. U tfifazo-
vych typli pomoci frekven&nich ménica.

B Smér otaceni

neni mozno ménit. U nasténného provedeni je
standardné pritok vzdusiny od motoru k obéz-
nému kolu, u potrubniho opacné. Za pfiplatek
Ize objednat ventilator s opacnym pritokem
(pro trhy mimo platnost ErP).

TXBR/TXTR
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2655
@560
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H Svorkovnice

je standardné z €erného plastu. U jednofa-
zového provedeni obsahuje také rozbéhovy
kondenzator. Svorkovnice je umisténa

na motoru (nasténné provedeni) nebo

na skiini (potrubni provedeni).

B Montaz

je mozna v kazdé poloze osy motoru. V pfi-
padé horizontalni montaze je nutno v rotoru
otevfit otvory pro odtok kondenzatu. Skfif
nesmi pfenadet mechanické namahani z po-
trubnich rozvod(. Je nutné pouzit pruzné
pfipojeni k potrubi.

B Hiuk

emitovany ventilatorem je uveden v tabul-
kach, méfeni je provadéno ve volném poli
ve vzdalenosti rovné trojnasobku priméru
obéZného kola (minimainé viak 1,5m).

B Prislusenstvi VZT

ACOP pruzna spojka (K 7.1)
BRIDA voln pfiruba (K 7.1)

PIE montéazni konzoly (K 7.1)
DEF-T ochranna mfizka (K 7.1)
TVS prodluzovaci dil (K 7.1)

TAD saci dyza (K 7.1)

TSK, TSKM zpétna klapka (K 7.1)
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ErP conform

PER, TRK samotizna Zaluziova klapka
(K7.1)

PMR, PAR Zaluziova klapka ru¢né nebo
el. ovladana (K 7.1)

TWG, PRG protidestova zaluzie (K 7.1)
TAA, TAAC tlumi¢ hluku do potrubi (K 7.1)

M Prislusenstvi EL

REB, REV, RDV regulator otacek (K 8.1)
REB 5 AUTO automaticky regulator
otacek (K 8.1)

VFKB frekvenéni ménic (K 8.1)

VFVN frekvenéni ménic (K 8.1)

SD 2 prepina¢ otacek (K 8.1)

PM 55/3,6 revizni vypina¢ (K 8.1)

M Typovy kli¢ pro objednavani
H X B R/4-355
1 2 3 4

1 — provedeni: H = nasténny, T = potrubni
2 - motor: B =1f 230V, T = 3f 400V

3 - pocet poll motoru

4 — prdmér obézného kola

Typ Typ @ pripojeni otadky pratok vykon napéti proud max. akust. hmotnost ’ ;

SR do potrubi N (0 Pa) tepl. tlak schéma regulator
[mm]  [min”]  [m¥%h] W] I\ (Al [C] [dB(A)] ka]

HXBR/4-560 TXBR/4-560 560 1420 11210 1084 230 46 45 69 21,5  A102 REB 5; REB 5

HXBR/6-560 TXBR/6-560 560 930 7500 331 230 16 65 60 21,5 A102 REB2,5;REV3

HXTR/4-560 TXTR/4-560 560 1410 12040 1201 400 24 70 69 21,5 A103  VFVN-020-3L-4

HXTR/6-560 TXTR/6-560 560 950 8220 405 400 09 70 60 21,5 A103  VFVN-020-3L-1

elektrodesign@elektrodesign.cz



Axiélni ventilatory IP54 465

HXBR/HXTR 560, TXBR/TXTR 560

Charakteristiky
HXBR-TXBR/4-560 HXTR-TXTR/4-560
Pst Pst
[Pa] [Pa]
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200 /‘\ —
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W/m%/s] W/m%/s]

MC EC VSD SR n[%l N [kW] [m%h] [Pa] [RPM] MC EC VSD SR n[%l N [kW] [m%h] [Pa] [RPM]

A Static Ne 1 33,8 40,0 1,040 6875 184 1370 A Static Ne 1 34,0 40,0 1,143 7680 183 1357
Hodnoty akustického vykonu LwA v oktavovych pasmech Hodnoty akustického vykonu LwWA v oktavovych pasmech
Hz 63 125 250 500 1000 2000 4000 8000 Luwacot Hz 63 125 250 500 1000 2000 4000 8000 Luwawt

dB(A) 51 66 74 78 81 78 72 67 85 dB(A) 51 66 74 78 81 78 72 67 85

HXBR-TXBR/6-560 HXTR-TXTR/6-560
. P
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0,4 0,8 1,2 1,6 2,0 2,4Q[m%s] 0,8 1,2 1,6 2,0 2,4 Q[ms]
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300 240200 160 120 SFP 300 240 200 140 100 SFP
W/m®/s] W/m®/s]

MC EC VSD SR ni%l N [kW] [m¥h] [Pa] [RPM] MC EC VSD SR ni%l N [kW] [m¥h] [Pa] [RPM]

A Static Ne 1 30,6 40,0 0,324 4505 79 884 A Static Ne 1 31,8 40,7 0,396 5072 89 926
Hodnoty akustického vykonu LWA v oktavovych pasmech Hodnoty akustického vykonu LwWA v oktavovych pasmech
Hz 63 125 250 500 1000 2000 4000 8000 Lwaot Hz 63 125 250 500 1000 2000 4000 8000 Lwacwt

dB(A) 41 56 64 68 71 68 62 57 75 dB(A) 33 51 59 65 68 64 58 54 72
LwA ... akusticky vykon v oktavovych pasmech [dB (A)],

vahovy filtr A, (ref. 10-2 W) \F(ytsvétli\tlkty |_( g;’lafk o
st staticky tlak v Pa
Q objem vzduchu v m¥h a v m¥/s

SFP  mérny vykon ventildtoru v W/m®/s
P pfikon ve W
P, pokles tlaku zplsobeny ochrannym
krytem ventilatoru v Pa
www.elektrodesign.cz



466 Axialni ventilatory IP54

HXBR/HXTR 560, TXBR/TXTR 560

Doplfujici vyobrazeni

TAD TVS

TAD 560 saci dyza
ACOP 560 pruzna spojka

TVS 560 prodluzovaci dil , *standardni délky 170, 250 a 500 mm

TSK 560 zpétna klapka pruzinova

TSKM 560 zpétna klapka se servopohonem

TAA 560 potrubni tlumi¢ (TAAC na objednavku s jadrem)
BRIDA 560 priruba

PIE 560 montazni konzoly

DEF-T 560 ochranna mfizka

KSE tlumic vibraci

Prislusenstvi

PER plastova samotizna ven-
kovni zaluzie, barva $eda

PRG, TWG protidestova zaluzie

TSK zpétna klapka

o]

DEF-T ochranna mfizka

Spiro potrubi, Aluflex®,
Semiflex®, Greyflex®,
Sonoflex® vzduchovody

KSE tlumi¢ vibraci

SoY Jolele

0

TSK
TSKM

TAA DEF-T

L:Sq @12
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BRIDA
12x

@560,
2655

KSE vizK 7.1

a%

TAD saci dyza pro axialni
ventilatory

ACOP pruzna spojka
TVS prodluzovaci skfin, ktera

vyrovnava délku ventilatoru
na délku ventilatoru

TAA (TAAC) tlumice do kruho-
vého potrubi

BRIDA volna pfiruba

PIE konzoly pro montaz
ventilatoru

3 Y
7

@12 g1‘25
355

o

PIE

155

REV regulator otacek
pétistupfiovy

REB 1 NE, N elektronicky
regulator otacek pod omitku,
na omitku

VFVN frekvenéni ménice

RTR 6721 prostorovy termostat
HYG 7001 mechanicky prosto-
rovy hygrostat s termostatem

DTS PSA tlakovy diferencialni
snima¢

EASYD

selekéni program

Technické a hlukové parametry v jednot-
livych bodech pracovnich charakteristik
naleznete v selekénim programu EASYVENT
na www.elektrodesign.cz.

elektrodesign@elektrodesign.cz



426 Axidlni ventilatory

HXM, HXBR/HXTR, TXBR/TXTR - obecné pokyny

H POPIS

HXM - jsou axidlni ventilatory, pouzitelné

k montazi na sténu. Jsou vhodné pro nena-
ro¢né aplikace v primyslu a zemédélstvi.
Jsou ur¢eny k dopravé vzduchu bez me-
chanickych ¢astic, které by mohly zplsobit
abrazi nebo nevyvazenost obézného kola.
Ventilatory nesmi byt vystaveny pfimé-

mu plsobeni vlivu pocasi. Ventilatory je
mozno instalovat s osou motoru vodorovné.
Ventilatory Ize regulovat transformatorovymi
a elektronickymi regulatory otacek (fazove
fizené regulatory otaéek mohou zpUsobovat
parazitni hluk ventilatoru). Ventilatory je
tfeba skladovat v krytém a suchém skladu.
Ventilatory jsou vyrabény za nejpfisnéjsi
vyrobni kontroly v systému ISO 9001.
HXR/TXR - jsou axidlni ventilatory, podle
typu pouzitelné k montdzi na sténu nebo
do kruhového potrubi. Jsou vhodné pro
Vvétsi pritoky a malé tlakové ztraty vzdu-
chovodu. Jsou uréeny k dopravé vzduchu
bez mechanickych &astic, které by mohly
zpUsobit abrazi nebo nevyvazenost obéz-
ného kola. Ventilatory nesmi byt vystaveny
pfimému plsobeni vlivu po&asi. Ventilatory
je mozno instalovat ve vodorovné i svislé
poloze. Ventilatory Ize regulovat transforma-
torovymi a elektronickymi regulatory otacek
(fazoveé fizené regulatory otac¢ek mohou
zpUsobovat parazitni hluk ventilatoru). HXR/
TXR Ecowatt se reguluje zménou fidiciho
napéti, nebo vestavénym potenciometrem
umisténym ve svorkovnici. Pro ventilatory

s pevnym Uhlem natoceni lopatek plati, ze
tento vyrobcem nastaveny uhel nemGze

byt ménén. Ventilatory je tfeba skladovat

v krytém a suchém skladu. Ventilatory jsou
vyrabény za nejpfisnéjsi vyrobni kontroly

v systému ISO 9001.

B TRANSPORT

Ventilator musi byt skladovan a dopravovan

v prepravnim obalu tak, jak je na ném Sipkou
sméfujici vzhlru naznaceno. Doporugujeme

ventilator dopravit az na misto montaze

v pfepravnim kartonu a tim zabranit mozné-

mu poskozeni.

Ap«

B ELEKTRICKA INSTALACE

A BEZPECNOST
Po vyjmuti pfistroje z pfepravniho kartonu je
nutno prezkouset neporusenost a funkénost
ventilatoru. Je tfeba zkontrolovat, zda se
obézné kolo ventilatoru lehce otaci a typ
uvedeny na $titku ventilatoru souhlasi s ob-
jednanym typem.
Obecné je nutno dbat ustanoveni CSN
12 2002 a ostatnich souvisejicich predpist.
Pokud je ventilator instalovan tak, Ze by
mohlo dojit ke kontaktu osoby nebo pred-
métu s obéznym kolem, je tfeba instalovat
ochrannou miizku.
Pri jakékoli revizni ¢i servisni innosti je
nutno ventilator odpojit od elektrickeé sité.
Pripojeni a uzemnéni elektrického zafizeni
musi vyhovovat zejmnéna CSN 33 2190,
33 2000-5-51, 33 2000-5-54. Prace smi pro-
vadét pouze pracovnik s odbornou kvalifikaci

dle CSN 34 3205 a vyhlaky &. 50-51/1979 Sb.

HXM - maji motory ventilatorC s krytim

IP44. Tfida izolace je B (u HXM 400 je tfida
izolace F). Pracovni teplota okoli standardné
od -15 do +40°C nebo dle typu ventilato-

ru. Motory je mozno provozovat s jednim
smérem otaceni. Motory jsou asynchronni se
zavitem nakratko nebo s pomocnou fazi.
HXR/TXR - motory ventilator(i maji kryti po-
dle typu IP44 nebo IP54. Trida izolace je B
nebo F. Motory je mozno provozovat s jednim
smérem otaceni. Trifazové motory oznacené
vyrobcem 400V a umozriujici regulaci otacek
prepnutim vinuti do hvézdy nebo do trojuhel-
niku Ize pfepinat pomoci SD 2. Alternativné
dodavané motory 230/400V Ize provozovat
jen v zapojeni do hvézdy.

V8echny motory ventilator( jsou vyhradné
uréeny pro trvaly provoz S1.

B MONTAZ

Po namontovani a spusténi ventilatoru je
tfeba zkontrolovat spravny smér otacek
obézného kola a zaroven je nutno zméit
proud, ktery nesmi prekrogit jmenovity
proud ventilatoru. Pokud jsou hodnoty
proudu vys$i, je motor pretizen a je tfeba
hledat zavadu. Ventilatory jsou vybaveny

Pa \
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tepelnou ochranou vinuti motoru, kterd je
vyvedena na samostatné svorky ve svor-
kovnici (s vyjimkou ventilatord HXM, HXBR,
TXBR do velikosti 400, kde je zapojena
pfimo do série s vinutim), coz prakticky
omezuje moznost poskozeni ventilatord

pfi pretizeni. Pfi pretizeni motoru tepelna
pojistka rozepne ovladaci obvod stykace
(nebo pfivod napéti) a odpoji motor venti-
latoru. Po vychladnuti motoru pojistka opét
sepne. Pokud dochazi k plsobeni tepelné
ochrany motoru, signalizuje to vétsinou
abnormalni pracovni rezim. V takovém
pfipadé je nutno provést kontrolu vzducho-
vodu na pfitomnost cizich téles, pfipadné
zaneseni nedistotami, které zpUsobuiji tfeni
obézného kola o skfifi ventilatoru, dale
kontrolu elektrickych parametrd motoru

a elektroinstalace. Pokud jsou ventilatory
provozovany bez tého ochrany, zanika
narok na reklamaci poskozeného motoru.
Skfif potrubniho provedeni nesmi prenaset
mechanické namahani z potrubnich
rozvodd. Je nutné pouzit pruzné pripojeni
k potrubi.

B ZARUKA

Nezarucujeme vhodnost pouZiti ventilatord
pro zvlastni Ucely, urceni vhodnosti je plné

v kompetenci zéakaznika a projektanta. Za-
konna zéruka plati pouze v pfipadé dodrzeni
v§ech pokynl pro montaz a udrzbu, véetné
provedeni ochrany motoru.

B VYKONOVE CHARAKTERISTIKY
Hodnota tlaku v Pa je hodnota statického
tlaku, hodnoty tlaku a pritoku jsou udavany
pro suchy vzduch 20°C a tlak vzduchu
760mm Hg. Charakteristiky jsou méreny
podle standard’ UNE 100-212-89, BS 848
part I., AMCA 210-99 a ASHRAE 51-1985.

Upozornéni: pracovni bod u véech typtl
axidlnich ventilator( je nutno vzdy zvolit tak,
aby byl s dostate¢nou rezervou vzdalen

od nepovolené oblasti. Minimalni dopo-
ru¢end rezerva tlaku je 15 % z hodnoty p,,

v pracovnim bodé. Pfi provozovani ventilato-
ru v nepovolené nestabilni oblasti je obézné
kolo periodicky namahano parazitnimi
momenty, coz mize vést k poruse ventila-
toru. Z uvedeného dlivodu doporuéujeme
soustavu navrhovat tak, aby ani v pfipadé
spousténi, vypinani, provozu nebo regulace
nemohl ventilator pracovat v nepovolené
oblasti. Pokud soustava obsahuije elektricky
ovladané klapky, je tfeba, aby byly otevieny
pred spusténim ventilatoru, u ventilatord
vétsich vykonl (obvykle vice jak 2 kW)
doporucujeme konzultovat moznost rozbéhu
se shizenym zdbérovym momentem (rozbéh
Y/D, softstartéry apod.).

elektrodesign@elektrodesign.cz
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pripojeni ventilatoru k siti, volba zapojeni
podle stitku na dodaném motoru
(HXR/TXR 400-710 bez TK)

®

pripojeni ventilatoru k siti

www.elektrodesign.cz

A122

®

L

pripojeni ventilatoru k siti

A144

230V/50Hz REB Ecowatt
L NPE EO-10V

pfipojeni ventilatoru k siti

Axiélni ventilatory 427

HXM, HXBR/HXTR, TXBR/TXTR - obecné pokyny

A133

230V/50Hz
L N PE

pripojeni ventilatoru k siti

A104

400V/50Hz REB Ecowatt
L1L2L3 NPE EO-10V

pfipojeni ventilatoru k siti

EASY®

selekéni program

Technické a hlukové parametry v jednot-
livych bodech pracovnich charakteristik
naleznete v selekénim programu EASYVENT
na www.elektrodesign.cz.
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